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Em indUstrias de recapagem, o processo de recondicionamento de um pneu é dividido em varias
etapas, sendo que a primeira delas é a escariagdo, que consiste em retirar do pneu gasto (carcaca)
objetos como pregos, pedacos de arame, ferrugem, enfim, tudo o que podera comprometer a
qualidade do produto final. Esta tarefa € feita manuamente e além de ser repetitivo gera alta
concentracdo de p6 de borracha e fumaga no ar. Com isso, este trabalho pretende desenvolver um
robd que através de cameras convenientemente instaladas fara um processamento da imagem
capturada e utilizando técnicas de Inteligéncia Artificial, como a Légica Fuzzy, determinar uma
acdo que ird retirar 0 “corpo estranho” de uma superficie qualquer. O robd estard ligado ao
computador.
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